
AuRa – Autonomes Rad 

Flexibler Einsatz autonomer Fahrradsysteme für Logistik- und Beförderungsaufgaben

Das Projekt AuRa (Kennziffer 19-15003/004) wird gefördert aus Mitteln des Europäischen Fonds für regionale Entwicklung (EFRE) gemäß der „Grundsätze über die Gewährung von Zuweisungen zur Förderung der 

Forschung, Einführung und Nutzung intelligenter Verkehrssysteme” des Landes Sachsen-Anhalt. Fördervolumen: 4,4 Mio. Euro. Projektzeitraum: 01.07.2019 bis 30.09.2022.

www.aura.ovgu.de FG Autonome Fahrräder autonome.fahrraeder

 Kombination aus drei Kameras:
 zwei Weitwinkelobjektive an den 
Seiten für die Umfeldwahrneh-
mung

 ein Teleobjektiv in der Front für 
vorausschauende Erkennung 
von Verkehrszeichen und 
-teilnehmern

 Softwareseitige Kombination der 
Bilder

 weitreichende Erfassung der 
Umgebung

 Erkennung aller Objekte in 
Fahrtrichtung 

Hauke Petersen, Maik Riestock  |  FMB/ IMS/ FG Autonome Fahrräder

Sensorkonzept

Kombinierter Kamera Sensor

Kombiniertes Kameramodul und Personen- / Objekterkennung 

Ouster OS1 64 GEN 2 LiDAR Sensor und Darstellung des Laserscans

LiDAR Mehrzeilen Sensor

 Laserabtastung der Umgebung 
mit zwei LiDAR Sensoren

 jeweils mit 64 Laser-Lagen 
übereinander

 vorne konzentriert Verteilung 
für effektive Erfassung von 
Verkehrsteilnehmern

 hinten gleichmäßig für Lokali-
sierung, kombiniert mit GPS- 
und Odometriesensoren

 vollständige dreidimensionale 
Repräsentation des Umfelds 
durch Kombination mit 
Kamerabild
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