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Fahrzeugsteuerung und -regelung

Sensorik / Aktorik / Steuerungstechnik

Montierte Technik auf dem 
Lastenrad

1. Lenkmotor

2. Lenkwinkelsensor

3. Inertiale Messeinheit/GPS

4. Notbremssystem

5. Fernbedienung

6. Antriebsmotor

7. Bremsdrucksensor

8. Bremsaktuator

9. Radrehzahlsensor

Abb. 1 - Versuchsträger mit Steuerungskomponenten.

Abb. 2 - Definition des Längs-(sl) und 
Querabstandes (sq) zwischen aktueller 

Soll-(rot) und Istposition (blau).

Bahnregelung

Abb. 4 - Verlauf zwischen Soll- und 
Istposition während einer 

Kurvenfahrt.
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Abb. 3 - Regelkonzept für die Längs- und 
Querführung eines Fahrzeuges.
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Regelgrößen
• Längsabstand
• Geschwindigkeit
• Beschleunigung

• Querabstand
• Gierrate
• Gierwinkel

Stellgrößen
• Antriebsmoment
• Bremsmoment
• Lenkwinkel

10. Steuergerät


