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Abb. 1 - Versuchstrdger mit Steuerungskomponenten.
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Abb. 2 - Definition des Lédngs-(s,) und Abb. 3 - Regelkonzept fiir die Léngs- und Abb. 4 - Verlauf zwischen Soll- und
Querabstandes (s,) zwischen aktueller Querfiihrung eines Fahrzeuges. Istposition wdahrend einer
Soll-(rot) und Istposition (blau). Kurvenfahrt.
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Das Projekt AuRa (Kennziffer 19-15003/004) wird gefordert aus Mitteln des Europaischen Fonds fiir regionale Entwicklung (EFRE) gemaR der ,Grundsatze tiber die Gewahrung von Zuweisungen zur Forderung der

Forschung, Einfihrung und Nutzung intelligenter Verkehrssysteme” des Landes Sachsen-Anhalt. Férdervolumen: 4,4 Mio. Euro. Projektzeitraum: 01.07.2019 bis 30.09.2022.
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